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1. ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ

Рабочая программа  учебной дисциплины является частью основной образовательной программы в соответствии с ФГОС СПО по специальности 15.02.11 «Техническая эксплуатация и обслуживание роботизированного производства», утверждённым приказом Министерства образования и науки Российской Федерации 09 декабря 2016 № 1575, зарегистрированным в Министерстве юстиции Российской Федерации 26 декабря 2016 года, регистрационный № 44940, составлена на основе примерной программы 15.02.11 «Техническая эксплуатация и обслуживание роботизированного производства разработанной на основе федерального государственного образовательного стандарта среднего профессионального образования (ФГОС СПО) по специальности 15.02.11 «Техническая эксплуатация и обслуживание роботизированного производства», утвержденного приказом Министерства образования и науки Российской Федерации 9 декабря 2016 года № 1575.

1.1. Место дисциплины в структуре основной образовательной программы: 
Учебная дисциплина «Техническая механика» является обязательной частью общепрофессионального цикла основной образовательной программы. 

1.2. Цель и планируемые результаты освоения дисциплины

	Код ПК, ОК
	Умения
	Знания

	ОК 01. ОК 02. ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. ПК 1.1. ПК 2.2. ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.
	 – анализировать конструкции, заменять реальный объект расчетной схемой;
 – применять при анализе механического состояния понятия и терминологию технической механики;
 – выделять из системы тел рассматриваемое тело и силы, действующие на него;
 – определять характер нагружения и напряженное состояние в точке элемента конструкций;
 – выбирать детали и узлы на основе анализа их свойств для конкретного применения;
 – проводить несложные расчеты элементов конструкции на прочность и жесткость;
 – читать кинематические схемы;
 – использовать справочную и нормативную документацию;
 – читать и строить кинематические схемы;
 – определять число степеней свободы кинематической цепи относительно неподвижного звена;
 – определять класс механизма и порядка присоединённых групп Ассура;
 – выполнять кинематический анализ механизмов;
 – выполнять динамический анализ механизмов;
 – определять положение и массу
противовесов вращающегося ротора;
 – проектировать зубчатый механизм;
 – конструировать узлы машин общего назначения по заданным параметрам;
 – подбирать справочную литературу, стандарты, а так же прототипы конструкций при проектировании.
	 – основные понятия и аксиомы теоретической механики, законы равновесия и перемещения тел;
 – методики выполнения основных расчетов по теоретической механике, сопротивлению материалов и деталям машин;
 – методику расчета элементов конструкций на прочность, жесткость и устойчивость при растяжении, сжатии, кручении и изгибе;
 – методику определения статических и динамических нагрузок на элементы конструкций, кинематические и динамические характеристики машин и механизмов;
 – основы проектирования деталей и сборочных единиц;
 – основы конструирования;
 – классификация механизмов и машин;
 – принцип работы простейших механизмов;
 – классификация и структура кинематических цепей;
 – классификация и условные изображения кинематических пар;
 – основной принцип образования механизмов;
 – определение скоростей и ускорений звеньев кинематических пар;
 – силы, действующие на звенья механизма;
 – методы уравновешивания вращающихся звеньев;
 – задачи и методы синтеза механизмов;
механические характеристики машин;   – принцип работы машин – автоматов;
 – критерии работоспособности деталей машин и виды отказов;
 – основы теории и расчета деталей и узлов машин;
 – типовые конструкции деталей и узлов машин, их свойства и области применения.





В результате изучения дисциплины, обучающийся осваивает  общие и профессиональные компетенции. Особое значение дисциплина имеет при формировании и развитии ОК 11.
	Код
	Наименование компетенций

	ОК 01.
	Выбирать способы решения задач профессиональной деятельности, применительно к различным контекстам.

	ОК 02.
	Осуществлять поиск, анализ и интерпретацию информации, необходимой для выполнения задач профессиональной деятельности.

	ОК 04.
	Работать в коллективе и команде, эффективно взаимодействовать с коллегами, руководством, клиентами.

	ОК 05.
	Осуществлять устную и письменную коммуникацию на государственном языке с учетом особенностей социального и культурного контекста.

	ОК 09.
	Использовать информационные технологии в профессиональной деятельности.

	ОК 10.
	Пользоваться профессиональной документацией на государственном и иностранном языках.

	ПК 1.1.
	Планировать процесс выполнения своей работы на основе конструкторской документации и планировки роботизированного участка.

	ПК 2.2.
	Выполнять сборку узлов промышленных роботов на технологических позициях роботизированных участков в соответствии с конструкторской документацией.

	ПК 3.1.
	Осуществлять диагностику неисправностей и отказов систем манипуляторов металлорежущего и аддитивного производственного оборудования в рамках своей компетенции для выбора методов и способов их устранения.

	ПК 3.3.
	Планировать работы по наладке и подналадке манипуляторов на основе технологической документации в соответствии с производственными задачами.

	ПК 4.1.
	Осуществлять диагностику неисправностей и отказов систем промышленных роботов в рамках своей компетенции для выбора методов и способов их устранения.





В результате освоения учебной дисциплины у обучающегося должны быть сформированы следующие личностные результаты реализации программы воспитания:
ЛР 3 – Соблюдающий нормы правопорядка, следующий идеалам граждан-ского общества, обеспечения безопасности, прав и свобод граждан России. Лояльный к установкам и проявлениям представителей субкультур, отличающий их от групп с деструктивным и девиантным поведением. Демонстрирующий неприятие и предупреждающий социально опасное поведение окружающих.
ЛР 5 – Демонстрирующий приверженность к родной культуре, историче-ской памяти на основе любви к Родине, родному народу, малой ро-дине, принятию традиционных ценностей многонационального народа России.
ЛР7 – Осознающий приоритетную ценность личности человека; уважающий собственную и чужую уникальность в различных ситуациях, во всех формах и видах деятельности.
ЛР11 – Проявляющий уважение к эстетическим ценностям, обладающий основами эстетической культуры.

2. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ

2.1. Объем учебной дисциплины и виды учебной работы

	Вид учебной работы
	Объем часов

	Объем образовательной программы
	105

	Суммарная учебная нагрузка во взаимодействии с преподавателем
	105

	в том числе:

	практические занятия 
	26

	практические занятия в форме практической подготовки
	26

	Самостоятельная работа
	2

	Промежуточная аттестация в форме  дифференцированного зачета
	2






2.2. Тематический план и содержание учебной дисциплины Техническая механика

	Наименование разделов и тем
	Содержание учебного материала и формы организации деятельности обучающихся
	Объем часов
	В форме практ. подго-товки
	Коды
компетенций, формированию которых
способствует элемент программы

	1
	2
	3
	
	4

	Раздел 1. Основы теоретической механики
	34
	
	

	Тема 1.1.
Основные понятия и аксиомы статики. Плоская система
сходящихся сил
	Содержание учебного материала
	6
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1.Материальная точка, абсолютно твердое тело. Сила, система сил, эквивалентные системы сил. Равнодействующая и уравновешивающая силы. Аксиомы статики. Связи и реакции связей. Определение направления реакций связей основных типов.
	
	
	

	
	2.Система сходящихся сил. Способы сложения двух сил. Разложение силы на две 
составляющие. Определение равнодействующей системы сил геометрическим способом. Силовой многоугольник. Условие равновесия в векторной форме.
	
	
	

	
	3.Проекция силы на ось, правило знаков. Проекция силы на две взаимно-перпендикулярные оси. Аналитическое определение равнодействующей. Условие
равновесия в аналитической и геометрической формах. Рациональный выбор координатных осей.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	4
	
	

	
	1. Определение равнодействующей плоской системы сходящихся сил
	
	2
	

	
	2. Определение направления и величины реакций связей
	
	2
	

	Тема 1.2. Пара сил.
Плоская система произвольно 
расположенных сил
	Содержание учебного материала
	4
	
	ОК 01. ОК 02. ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10.

	
	1. Пара сил и её характеристики. Момент пары. Эквивалентные пары. Сложение пар. Условие равновесия системы пар сил. Момент силы относительно точки.
	
	
	

	
	2. Плоская система произвольно расположенных сил. Приведение силы к данной точке. Приведение плоской системы сил к данному центру.
	
	
	

	
	3. Главный вектор и главный момент системы сил. Теорема Вариньона о моменте равно-
	
	
	




	
	действующей.
	
	
	ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	4. Равновесие плоской системы сил. Уравнения равновесия и их различные формы
	
	
	

	
	5. Балочные системы. Классификация нагрузок и виды опор. Определение реакций опор и моментов защемления.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	6
	
	

	
	1. Свойства пар сил. Момент силы относительно точки.
	1
	
	

	
	2. Перенос сил. Проверка теоремы Вариньона.
	1
	
	

	
	3. Определение опорных реакций консольных балок.
	2
	
	

	
	4. Определение опорных реакций двухопорных балок.
	2
	
	

	Тема 1.3.
Пространственная система сил
	Содержание учебного материала
	1
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1.Пространственная система сил. Проекция силы на ось, не лежащую  с ней в одной плоскости.
	
	
	

	
	2. Момент силы относительно оси. Пространственная система сходящихся сил, её равновесие.
	
	
	

	
	3. Пространственная система произвольно расположенных сил, ее равновесие.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	1
	
	

	
	1. Определение опорных реакций пространственно нагруженного вала.
	
	
	

	Тема 1.4.
Центр параллельных сил. 
Центр тяжести
	Содержание учебного материала
	2
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. 
ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. 
ПК 4.1.

	
	1. Сила тяжести как равнодействующая вертикальных сил.
	
	
	

	
	2. Центр тяжести тела. Центр тяжести простых геометрических фигур
	
	
	

	
	3. Определение центра тяжести составных плоских фигур.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	4
	
	

	
	1. Определение центра тяжести составных плоских фигур.
	2
	
	

	
	2. Определение центра тяжести составных сечений, составленных из прокатных профилей, имеющих ось симметрии.
	2
	
	

	Тема 1.5.
Основные понятия кинематики. Простейшие 
движения точек и твердого тела
	Содержание учебного материала
	2
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Сущность понятий: «пространство», «время», «траектория», «путь», «скорость», «ускорение».
	
	
	

	
	2. Способы задания движения точки: единицы измерения, взаимосвязь кинематических параметров движения естественный и координатный; обозначения.
	
	
	

	
	3.Простейшие движения твердого тела. Поступательное движение. Вращательное 
движение твердого тела вокруг неподвижной оси.
	
	
	

	Тема 1.6. 
Сложное движение точек и твердого тела
	Содержание учебного материала
	1
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Сложное движение точки. Переносное, относительное и абсолютное движение точки. Скорости этих движений. Теорема о сложения скоростей.
	
	
	

	
	2. Сложное движение твердого тела. Плоскопараллельное движение. Разложение плоско-параллельного движения на поступательное и вращательное.
	
	
	

	
	3. Определение абсолютной скорости любой точки тела. Мгновенный центр скоростей, способы его определения. Сложение двух вращательных движений.
	
	
	

	Тема 1.7.
Аксиомы динамики
	Содержание учебного материала
	1
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Закон инерции. Основной закон динамики. Масса материальной точки.
	
	
	

	
	2. Закон независимодействия сил. Закон действия и противодействия. Две основные задачи динамики.
	
	
	

	Тема 1.8.
Силы инерции при различных видах
движения
	Содержание учебного материала
	1
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Свободная и несвободная материальные точки. Сила инерции при прямолинейном и криволинейном движениях. .
	
	
	

	
	2. Принцип Даламбера. Понятие о неуравновешенных силах инерции и их влиянии на работу машин
	
	
	

	
	3. Виды трения. Законы трения. Коэффициент трения. Работа постоянной силы. Работа силы тяжести.
	
	
	

	
	4. Работа при вращательном движении. Мощность. Коэффициент полезного действия.
	
	
	

	Тема 1.9. Основные законы динамики
	Содержание учебного материала
	1
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Импульс силы. Количество движения. Теорема о количестве движения точки
	
	
	

	
	2.Теорема о кинетической энергии точки.
	
	
	

	
	3. Основные уравнения поступательного и вращательного движений твердого тела: формулы для расчета моментов инерции некоторых однородных твердых тел.
	
	
	

	
	Итого за 3 семестр
	34
	
	19т + 15пр

	Раздел 2.Сопротивление материалов
	51
	
	26т + 25пр

	Тема 2.1. Растяжение и 
сжатие материалов
	Содержание учебного материала
	8
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Основные задачи сопротивления материалов. Деформации упругие и пластические. Основные гипотезы и допущения. Классификация нагрузок и элементов конструкции. Силы внешние и внутренние. Метод сечений. Напряжение полное, нормальное, касательное.
	
	
	

	
	2. Внутренние силовые факторы при растяжении и сжатии. Эпюры продольных сил. Нормальное напряжение. Эпюры нормальных напряжений. Продольные и поперечные деформации. Закон Гука. Коэффициент Пуассона. Определение осевых перемещений поперечных сечений бруса.
	
	
	

	
	3. Испытания материалов на растяжение и сжатие при статическом нагружении. Диаграммы растяжения и сжатия пластичных и хрупких материалов. Механические характеристики материалов.
	
	
	

	
	4. Напряжения предельные, допускаемые и расчетные. Коэффициент запаса прочности. Условие прочности, расчеты на прочность.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	6
	
	

	
	1. Построение эпюр продольных сил и нормальных напряжений.
	
	2
	

	
	2. Расчет на прочность при растяжении и сжатии: 3 варианта задач
	
	4
	

	Тема 2.2. Практические 
расчеты на срез и смятие
	Содержание учебного материала
	2
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Срез, основные расчетные предпосылки, расчетные формулы, условие прочности.
	
	
	

	
	2. Смятие, условности расчета, расчетные формулы, условие прочности. Допускаемые напряжения. Примеры расчетов.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	2
	
	

	
	1. Выполнение расчетов на срез и смятие
	
	
	

	Тема 2.3.
 Кручение. Чистый сдвиг
	Содержание учебного материала
	4
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Чистый сдвиг. Закон Гука при сдвиге. Модуль сдвига.
	
	
	

	
	2. Внутренние силовые факторы при кручении. Эпюры крутящих моментов. Кручение бруса круглого поперечного сечения.
	
	
	

	
	3. Основные гипотезы. Напряжения в поперечном сечении. Угол закручивания. Расчеты на прочность и жесткость при кручении. Рациональное расположение колес на валу.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	6
	
	

	
	1. Построение эпюр крутящего момента и касательного напряжения.
	2
	
	

	
	2. Расчет касательных напряжений в поперечном сечении.
	1
	
	

	
	3. Подбор диаметра вала по передаваемой мощности при кручении.
	
	1
	

	
	4. Расчеты вала на прочность и жесткость при кручении.
	
	2
	

	Тема 2.4. Геометрические 
характеристики плоских сечений
	Содержание учебного материала 
	2
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Статические моменты сечений. Осевые, центробежные и полярные моменты инерции. Главные оси и главные центральные моменты инерции.
	
	
	

	
	2. Осевые моменты инерции простейших сечений. Полярные моменты инерции круга и кольца
	
	
	

	
	3. Определение главных центральных моментов инерции составных сечений, имеющих ось симметрии
	
	
	

	
	Практические занятия:
	4
	
	

	
	1. Определение осевых моментов инерции составных сечений, составленных из прокатных профилей, имеющих ось симметрии.
	
	[bookmark: _GoBack]
	

	Тема 2.5. Поперечный изгиб
	Содержание учебного материала
	3
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Изгиб. Основные понятия и определения. Классификация видов изгиба. Внутренние силовые факторы при прямом изгибе. Эпюры поперечных сил и изгибающих моментов. Нормальные напряжения при изгибе.
	
	
	

	
	2. Дифференциальные зависимости между изгибающим моментом, поперечной силой и интенсивностью распределенной нагрузки. Расчеты на прочность при изгибе. Рациональные формы поперечных сечений балок из пластичных и хрупких материалов.
	
	
	

	
	3. Понятие о касательных напряжениях при изгибе. Линейные и угловые перемещения при изгибе, их определение. Расчеты на жесткость.
	
	
	

	
	Практические занятия:
	5
	
	

	
	1. Построение эпюр изгибающего момента и нормального напряжения.
	3
	
	

	
	2. Расчет на прочность при поперечном изгибе.
	2
	
	

	Тема 2.6.
Сложное 
сопротивление
	Содержание учебного материала
	2
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1.Сочетание основных деформаций. Изгиб с растяжением или сжатием. Гипотезы 
прочности. Назначение гипотез прочности.
	
	
	

	
	2.Напряженное состояние в точке упругого тела. Виды напряженных состояний. 
Упрощенное плоское напряженное состояние
	
	
	

	
	3. Эквивалентное напряжение. Гипотеза наибольших касательных напряжений.
	
	
	

	
	4. Гипотеза энергии формоизменения. Расчет бруса круглого поперечного сечения при сочетании основных деформаций. Изгиб и кручение
	
	
	

	
	Практические занятия:
	
	
	

	
	1. Расчет бруса круглого поперечного сечения при сочетании 
основных деформаций.
	
	2
	

	Тема 2.7. Напряжения,
 переменные во времени
	Содержание учебного материала
	2
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1. Сопротивление усталости. Циклы напряжений. Усталостное разрушение, его причины и характер.
	
	
	

	
	2. Кривая усталости, предел выносливости. Факторы, влияющие на величину предела выносливости. Коэффициент запаса.
	
	
	

	Тема 2.8. Прочность при динамических нагрузках
	Содержание учебного материала
	3
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10. 
ПК 1.1. ПК 2.2.
ПК 3.1. ПК 3.3. ПК 4.1.

	
	1.Понятие о динамических нагрузках. Силы инерции при расчете на прочность. 
Динамическое напряжение, динамический коэффициент.
	
	
	

	
	2. Критическая сила, критическое напряжение, гибкость. Формула Эйлера. Формула Ясинского.
	
	
	

	
	3. Категории стержней в зависимости от их гибкости. Расчеты на устойчивость сжатых стержней.
	
	
	

	
	Итого за второй курс
	85
	
	45т + 40пр

	Раздел 3 Создание и анализ механизмов и деталей машин
	16
	
	ОК 01. ОК 02. 
ОК 04. ОК 05.
 ОК 09. ОК 10.
ПК 1.1 - ПК 1.2 ПК 2.2
ПК 3.1 - ПК 3.3 ПК 4.1

	Тема 3.1. Структурный  и кинематический анализ механизмов
	Содержание учебного материала
	8
	
	

	
	1. Основные понятия теории механизмов и машин
	
	
	

	
	2. Основные виды механизмов
	
	
	

	
	3. Структурный анализ и синтез механизмов
	
	
	

	
	4. Кинематический анализ механизмов
	
	
	

	
	5. Определение скоростей и ускорений точек звеньев кривошипно-шатунного механизма.
	
	
	

	
	6. Построение плана скоростей и ускорений звена кривошипно-шатунного механизма.
	
	
	

	Тема 3.2.
Динамический
анализ механизмов
	Содержание учебного материала
	4
	
	ОК 01. ОК 02. ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10.
ПК 1.1 - ПК 1.2 ПК 2.2
ПК 3.1 - ПК 3.3 ПК 4.1

	
	1. Трение и износ в механизмах
	
	
	

	
	2. Силовой анализ механизмов
	
	
	

	
	3. Уравнения движения механизмов
	
	
	

	
	4. Колебания в механизмах
	
	
	

	
	5. Уравновешивание и виброзащита машин
	
	
	

	
	6. Расчет массы противовесов для балансировки вращающегося ротора
	
	
	

	Тема 3.3.
Синтез механизмов
	Содержание учебного материала
	4
	
	ОК 01. ОК 02. ОК 04. ОК 05. ОК 09. ОК 10.
ПК 1.1 - ПК 1.2 ПК 2.2
ПК 3.1 - ПК 3.3 ПК 4.1

	
	1. Общие методы синтеза механизмов
	
	
	

	
	2. Синтез зубчатых механизмов.
	
	
	

	
	3. Синтез кулачковых механизмов.
	
	
	

	Самостоятельная работа
Доклад на тему: «Примеры  активного и пассивного виброгашения в технике»
	2
	
	

	Промежуточная аттестация в форме дифференцированного зачета
	2
	
	

	Всего:
	105
	
	

	в форме практической подготовки
	
	26
	








3. УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ

3.1. Для реализации программы учебной дисциплины предусмотрен 
Кабинет «Техническая механика», оснащенный оборудованием и техническими средствами обучения: индивидуальные рабочие места для обучающихся, рабочее место преподавателя, классная доска, оргтехника, персональный компьютер.

3.2. Информационное обеспечение реализации программы
Для реализации программы библиотечный фонд образовательной организации имеет издания:
3.2.1. Печатные, электронные образовательные и информационные ресурсы для использования в образовательном процессе

Основные источники (печатные издания) :
1.Асадулина Е.Ю. Техническая механика: сопротивление материалов 2-е изд., испр. и доп. Учебник и практикум для СПО, М: – Издательство Юрайт, 2017.
2.Ахметзянов М.Х., Лазарев И.Б. 34Техническая механика (сопротивление материалов) 2-е изд., пер. и доп. Учебник для СПО, М: – Издательство Юрайт, 2017.
3. Вереина Л.И. Краснов М.М. Техническая механика– ОИЦ «Академия», 2012. 
4. Ицкович В.И. Сопротивление материалов:– М., Машиностроение, 2014.
5. Олофинская В. П. Техническая механика.– Издательство «Форум», 2013.
6. Олофинская В. П. Детали машин. Краткий курс и тестовые задания.– Издательство «Форум», 2015.
7. Эрдеди А.А.,Эрдеди Н.А. Теоретическая механика. Сопротивление материалов.-   М.:Академия, 2013.
8. Эрдеди А.А.,Эрдеди Н.А. Детали машин.- М.:Академия, 2014.
9. Вереина Л.И. Краснов М.М. Техническая механика– ОИЦ «Академия», 2012.
10. Эрдеди А.А.,Эрдеди Н.А. Теоретическая механика. Сопротивление материалов.-М.:Академия, 2013.

Дополнительные источники (печатные издания):
1. Чернилевский Д. В. Основы проектирования машин: Учебное пособие для студентов ВУЗов. М: УМ и ИЦ ”Учебная литература”, 2015.-472с.
2. Анурьев В. И. Справочник конструктора – машиностроителя.В 3-х т. Т3. М: Машиностроение, 2013.-576с.

Электронные издания (электронные ресурсы)
www.sopromat.ru     www.detmech.ru
https://isopromat.ru/teormeh/kratkaja-teoria/sistema-shodashihsya-sil-privedenie-k-ravnodejstvuushej
https://zaochnik.com/spravochnik/fizika/elementy-statiki/zakony-slozhenija-sil-v-mehanike/
https://portal.tpu.ru/SHARED/d/DROBCHIK/materiali/Posobiya/Tab/sopromat.pdf
https://prostobuild.ru/raschet/130-raschet-balki-na-izgib.html
https://isopromat.ru/sopromat/obzornyj-kurs-teorii/izgib-naprazenia-rascet-na-procnost
https://infourok.ru/metodicheskie-ukazaniya-k-vipolneniyu-prakticheskoy-raboti-na-temu-rascheti-na-prochnost-pri-izgibe-2606304.html
http://www.lib.madi.ru/fel/fel1/fel17E443.pdf
https://pstu.ru/files/2/file/kafedra/akf/kafedra_mkmk_bakalavr/TashkinovaEV_Detali_mashin_pechat.pdf
http://meh.samgtu.ru/sites/meh.samgtu.ru/files/kurs_detaley_mashin.pdf


4. КОНТРОЛЬ И ОЦЕНКА РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ

	Результаты обучения
	Критерии оценки
	Методы оценки

	Перечень знаний, осваиваемых в рамках дисциплины:
- основные понятия и аксиомы теоретической механики, законы равновесия и перемещения тел;
- методики выполнения основных расчетов по теоретической механике, сопротивлению материалов и деталям машин;
- методику расчета элементов конструкций на прочность, жесткость и устойчивость при растяжении, сжатии, кручении и изгибе;
- методику определения статических и динамических нагрузок на элементы конструкций, кинематические и динамические характеристики машин и механизмов;
- определение скоростей и ускорений звеньев кинематических пар;
- силы, действующие на звенья механизма;
- методы уравновешивания  вращающихся звеньев;
- задачи и методы синтеза  механизмов.
	- производит расчеты механических передач и простых сборочных единиц;
- читает кинематические схемы;
- определяет напряжения в конструкционных элементах;
- предъявляет знания основ теоретической механики, видов механизмов, их кинематические и динамические характеристики;
- выполняет методику расчета элементов конструкций на прочность, жесткость и устойчивость при различных видах деформации;
- выполняет расчеты механических передач и простых сборочных единиц общего назначения;
- определяет силы, действующие на звенья механизма;
- определять число степеней свободы кинематической цепи относительно неподвижного звена;

	Оценка
результатов выполнения:
- практической работы;
- тестирования;

	Перечень умений, осваиваемых в рамках дисциплины:
- анализировать конструкции, 
заменять реальный объект расчетной схемой;
- применять при анализе механического состояния понятия и терминологию технической механики;
- выделять из системы тел рассматриваемое тело и силы, действующие на него;
– определять характер нагружения и напряженное состояние в точке элемента конструкций;
 – выбирать детали и узлы на основе анализа их свойств для конкретного применения;
– проводить несложные расчеты элементов конструкции на прочность и жесткость;
- выполнять кинематический анализ механизмов;

	-выполняет кинематический анализ механизмов;
- выполняет динамический анализ механизмов;
- определяет положение и массу противовесов вращающегося ротора.
	

	- выполнять динамический анализ механизмов;
- определять положение и массу противовесов вращающегося ротора;
- проектировать зубчатый 
механизм;

	
	



